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3.- Integral de la función     sen ωωωωt       entre    0  y  T/2
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4.- Integral del cuadrado de la función       sen ωωωωt     entre  0  y   T/2
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5.- Integral de la función    sen ωωωωt    entre     t1   y    t2    siendo
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6.- Integral del cuadrado de la función    sen ωωωωt     entre    t1   y    t2
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En la anterior demostración se han hecho los siguientes cálculos intermedios:
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