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Modelo básico
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Modelo de Williamson

Los coste marginales (medios) del monopolista son menores 
que los costes marginales (medios) de las empresas en CP.
Los monopolios son empresas de gran tamaño el gran 
tamaño permite el aprovechamiento de las economías de 
escala menores costes medios mayor eficiencia
CMgM<CMgCP
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Modelo de Williamson

CMgCP>CMgM
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Modelo de Williamson

Mientras que el modelo básico la monopolización de una 
industria implica necesariamente una perdida de bienestar 
social en el modelo de Williamson la monopolización de una 
industria puede suponer tanto un incremento como una 
reducción del bienestar social
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Modelo de Liebnstein (Ineficiencia X)

Los coste marginales (medios) del monopolista son mayores 
que los costes marginales (medios) de las empresas en CP.
En competencia perfecta la propia competencia entre las 
empresas estimula el comportamiento eficiente por parte de 
las empresas
El monopolista no se enfrenta a ninguna competencia por lo 
tanto no tiene ningún estimulo a comportarse eficientemente 

aparece la llamada ineficiencia X los directivos de las 
empresas no tienen ningún incentivo a comportarse 
eficientemente
CMgM>CMgCP
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Modelo de Liebnstein (Ineficiencia X)
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Modelo de Liebnstein (Ineficiencia X)

En el modelo de Liebnstein la perdida de bienestar derivada 
de la monopolización de una industria es mayor que la del 
modelo básico donde los costes del monopolio y de las 
empresas en competencia perfecta son idénticos.


