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Resumen

Una matriz real P es parcial si algunos de sus elementos son conocidos y el
resto de elementos son variables independientes. P se denomina matriz genérica
si es una matriz parcial con elementos conocidos nulos y el resto son variables no
nulas.

Una matriz A es una completación de una matriz genérica P si los elementos
no nulos de A están en las posiciones indeterminadas de P ; diremos que A es una
completación de rango mı́nimo si alcanza el menor rango entre todas las posibles
completaciones de P .

En este póster consideramos el caso cuando P = (pij) es una matriz genérica
combinatorialmente simétrica de orden n con elementos no nulos en su diag-
onal principal y estudiaremos su rango mı́nimo. Para ello, consideramos una
aproximación mediante la teoŕıa de grafos introduciendo el grafo no dirigido
GP = {V (GP ), E(GP )} asociado a P , donde el conjunto de vértices es V (GP ) =
{1, 2, . . . , n} y el conjunto de aristas es E(GP ) = {(i, j) | pij 6= 0, i 6= j}. Si GP

es un grafo intervalo, entonces se puede obtener que el rango mı́nimo de P es
igual al máximo número de cliques de GP . A continuación generalizamos este
resultado considerando el caso en que GP es un grafo cordal.
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