Conceptos tedricos para resolver ejercicios tema 1
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MEDIDAS DE CONCENTRACION

Concepto: Grado de concentracion de la produccion (empleo,
ventas) en una industria (importa tanto el nUmero como la
distribucion relativa del tamafio de las empresas de la
Industria)

ODbjectivo:

v' Medir el grado de competencia (mas cerca de la competencia
perfecta o del monopolio) de una industria particular

v Cuando mas cerca este la medida de concentracion a la
estructura de mercado que conozcamos mas podremos inferir
sobre el comportamiento y resultados de las empresas en ese
mercado
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A) Indices de concentracion

- Definimos la industria (N empresas)
- Ordenamos el output de mayor a menor

d; = 4> = 4z =...=qy

- Produccion total de la industria O=) g,

1M1=

- Cuaota de mercado de cada empresa s, = 4i

de modo que s, >s,>5;,>...>5,
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Ejemplo: Industries

Empreses A B C D
1 240 360 153 150
2 210 240 135 150
3 30 240 135 150
4 30 240 108 150
5 30 72 90 150
O 30 48 72 150
’ = 72 150
8 54 150
0 45 150
10 36 150
Q 600 1200 900 1500
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1. Numero reciproco de empresas ( R )

R=—

N

A B C D

R 0. 143 0.1667 0.1 0.1

s Ventajas:
- Simple de calcular y manejar

/7

** Problemas:

- S6lo empleamos informacion sobre el niiumero pero no sobre la distribucion
de tamano relativo de las empresas.
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2. Ratio de concentracid (Ck)

Suma de las cuotas de mercado de las A empresas mas grandes.

Propietades

- Valor minimo: - Concentracion minima: cuando todas las
empresas tienen la misma cuota.

- Valor maximo: 1.

Ventajas: facilidad de calculo e interpretacion
Inconvenientes: eleccion arbitraria de &

(1) ignora tota la informacidon proporcionada por las 77-k
empreses mas pequenas

(2) puede generar problemas de consistencia
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Cr 0.75 0.50 0.32 0.20

C5 0.90 0.96 0.69 0.50

C» <A més concentrada que B

Cs =B meés concentrada que A

VMNIVERSITAT

B> VALENCIA Departament d'Estructura Econdmica _ _




3. Indice de Herfindahl

n

2

H = Zsl.
i=1

Propietades

Valor minimo: - Concentracion minima:cuando todas las empresas
tienen la misma cuota.

Valor maximo: 1 — Concentracion maxima

- Ventajas: utiliza toda la informacion de las n empresas. La
ponderacion (al cuadrado) pone mas peso en las empresas mas
grandes.

- Problemas: Dificultad de obtener informacion sobre las cuotas de
mercado de todas las empresas del mercado.
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Exemple:

H 0.295 0.215 0.118 0.1
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Calculo alternativo del Indice de Herfindahl

7 2
Y c-+1 o)
H:ZS,- H = on c=—
=1

7 S

H depende de

1. Coeficiente de variacion (c): ratio entre la desviacion tipica de las cuotas
de mercado y la media de las cuotas del mercado: mide el grado de
desigualdad entre las cuotas de mercado de las empresas

2. n: numero de empresas en el mercado
H=1(2=0yn=1)— monopolio

H = 0 (c2 = 0 y n —infinito) — competencia perfecta
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Calculo alternativo del Indice de Herfindahl
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B) Problemas generales de los indices de concentracion:

1. Existencia de holdings de empresas: el poder de mercado
se debe medir por la cuota de mercado del agente decisor.

Ejemplo: sector del automovil
Wolkswagen, Audi, Seat = Mismo grupo
El Corte Inglés SA : Supermercados El Corte Ingles+ Hipercor

2. Definicion de “mercado relevante”:
“¢Quiénes son mis competidores?”
Ambito nacional vs. ambito regional (Cajas vs. Bancos)
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Conceptos teoricos para resolver ejercicios 1.4 i1 1.5

Los costes sociales del monopolio

Modelo Basico
Modelo de Williamson
Modelo de Lelbenstein
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Modelo basico

% CMg**=CMgM - C=cq - CMg=CMe=c

= OP¢ EC =OP"B
o o _|EC=0PPA
o =0 IT=P"PeCB
AEC = EC" - EC? = —(PYP°CB + BCA)
M B ABS =
P ATI = IT” —TI = P¥PCCR
oC C N\A CMg®=CMg" | (9 _ p" p¢ bc — Transferencia de EC a Il

2.— ABS = -BCA — Perdida Neta de BS
< — TRIANGULO DE HARBERGER

ABS = BSY —BS“ =-BCA<0

IMg D J
Q¥ q° q
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Modelo de Willilamson

+»» Los coste marginales (medios) del monopolista son menores

gue los costes marginales (medios) de las empresas en CP.

¢ Los monopolios son empresas de gran tamafno - el gran
tamano permite el aprovechamiento de las economias de
escala—> menores costes medios—=> mayor eficiencia

% CMgM<CMg®P
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o2 CMgCP>CMgM

Modelo de Willilamson

P - OP° EC =OP"B
o cp - EC =0P" A V- ’
I1=0 I1 =P "DEB
AEC = EC" — ECT = —(P"P°CB + BC‘A)
M B ABS =
P \ AT = IT" —T1% = P PCCB + P DCE
CM CP
p° C | (1.- (pMpcbc) s Transferencia de EC a I
D CMgM 2.—(BCA) — Perdida de BS —
TRIANGULO DE HARBERGER
4 3.-(P°DCE) — Ganancia de BS — >
IMg D debido al aumento de eficiencia

qg*¥  gC
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Modelo de Willilamson

% Mientras que el modelo basico la monopolizacion de una
Industria implica necesariamente una perdida de bienestar
social en el modelo de Williamson la monopolizacion de una
Industria puede suponer tanto un incremento como una
reduccion del bienestar social
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Modelo de Liebnstein (Ineficiencia X)

+»» Los coste marginales (medios) del monopolista son mayores

gue los costes marginales (medios) de las empresas en CP.

* En competencia perfecta la propia competencia entre las
empresas estimula el comportamiento eficiente por parte de
las empresas

*» El monopolista no se enfrenta a ninguna competencia por lo
tanto no tiene ningun estimulo a comportarse eficientemente
—> aparece la llamada ineficiencia X-> los directivos de las
empresas no tienen ningun incentivo a comportarse
eficientemente

% CMgM>CMg*P
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Modelo de Liebnstein (Ineficiencia X)

% CMg*°’<CMgM

p _ OP€ EC = OP"B
. oo EC=0P°A , _ ’
=0 1 =PYDCB
AEC = ECY —ECY =
pM ABS = —(PMDCB + BFA + DPC/-‘C)
Al =11" -1 = PYDCB
CMgM
D C \E < (1.- (p"DCB) — Transferencia de EC a IT
oc|—F \ A CMg®" | | 2.—(BFA) —» Perdida de BS —
TRIANGULO DE HARBERGER AMPLIADO
{ 3.- (DPCFC) — Perdida de BS —
IMg D debido a la ineficiencia X
qV o
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Modelo de Liebnstein (Ineficiencia X)

* En el modelo de Liebnstein la pérdida de bienestar derivada

de la monopolizacion de una industria es mayor que la del
modelo basico donde los costes del monopolio y de las
empresas en competencia perfecta son identicos.
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