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1.  CPU 31X C 

 

 

1   Ranura de Micro Memory Card con  expulsor 

2              Indicadores de estado y de errores 

3   Selector de modo 

4   Interface X1 (MPI) 

5   Interface X2 (DP) 

6   Conexión a fuente de alimentación (24 V DC) 

7   Conexiones de las entradas y las salidas integradas 
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1  Ranura de Micro Memory Card con expulsor 

• Estas  CPU’s no traen memorias integradas, por la cual cosa es imprescindible el uso de la Memory 
Card. 

 

2  Indicadores de estado y de error. 

• SF (rojo)   Indicador de error de Hardware o Software 

• BF (rojo)   Error de bus 

• DC5V (verde)   Alimentación de 5 Voltios para CPU y para el bus S7-300, correcta. 

• FRCE(amarillo)   Petición de forzado permanente activo. 

• RUN (verde)    CPU en estado Run .  

• STOP (amarillo)  CPU en estado Stop 
 

3 Selector de modo de operación 

• RUN  El autómata ejecuta  el programa. 

• STOP  El autómata NO ejecuta el programa.  

• MRES  Borrado total del programa. Requiere una secuencia especial de operación 
 

4  Interface Multipunto MPI 

• La interface MPI es el enlace entre la CPU y el ordenador (18´7 kb) o para comunicar una red MPI.  

• La velocidad de transmisión es de 187’5  Kb,  
 

5  Interface para Profibus DP 

• Mediante  este conector se puede conectar el autómata a una red profibus, ya sea como 
master o como  esclavo. 

 

6  Conexión Alimentación 

• En estos bornes se realiza la alimentación de la CPU a 24 V DC que le será proporcionada por una 
fuente de alimentación normalmente enganchada al rack.. 

 

7 Entradas y  Salidas  integradas. 

• Este autómata lleva integrado: 

5 Entradas analógicas y 2 salidas analógicas. (configurables en tensión o intensidad). 

8 Entradas digitales en cada grupo (por defecto EB124, EB125 y EB126) 

8 Salidas  digitales en cada grupo (por defecto AB124 y AB125). 

8 Entradas de alarmas en cada grupo (configurables en EB124, EB125 y EB126). Si se configuran 

como entradas de alarma, no se utilizarán como entradas normales. 

3 ó 4 Contadores de alta velocidad (según el tipo de CPU) 

1 Canal para posicionamiento. 

• La numeración de las entradas y de las salidas es configurable. Se puede cambiar su numeración. 
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2.  ELEMENTOS DE TRABAJO 

Los elementos de trabajo de estas CPU’s son los siguientes: 

Marcas:   

MB0 a MB255 (2048 Marcas) por defecto las primeres 128 son remanentes (del 
MB0 al MB15) 

Contadores: 

Tiene 256 Contadores, del Z 0 al Z 255. Del Z 0 al Z 7 por defecto son con memo-
ria. Su margen de contaje es de 0 a 999 

Temporizadores: 

Tiene 256 Temporizadores, del T0 al T255. Por defecto no hay ninguno con memo-
ria. Su margen de tiempo es de 10 ms a 9990 segundos. 

Nota: La remanencia de Marcas, Temporizadores  y Contadores , se puede configurar. 

Generadores de impulsos: 

Tiene un total de ocho generadores de impulsos. Se tienen que configurar en el 
área de Marcas y puede ser el byte de marcas que nosotros queramos. Normal-
mente configuraremos el último, el byte MB255. 

 

Bloques OB: 

• OB1 Se ejecuta  en cada lectura de programa ( scan) 

• OB10 Realiza una interrupción horaria. 

• OB20 Realiza una interrupción de retardo. 

• OB35 Se ejecuta  cada 100 ms 

• OB40 Realiza una interrupción de proceso. (Entradas de alarmas, contaje)  

• OB82  Se ejecuta cuando hay un error en profibus 

• OB100 Se ejecuta cada vez que pasa el autómata de Stop a Run 

• OB121 Se ejecuta cuando al ejecutarse el programa se encuentra algún error. 

 

Bloques FC: 

Hay un total de 128, del FC0 al FC127 
 

Bloques FB: 

Hay un total de 128, del FB0 al FB127 
 

Bloques de datos DB: 

Hay un total de 127, del DB1 al DB127 (el DB0 es de sistema y se reserva para él). 
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3.  SOFTWARE Y ENTORNO DEL STEP7 

3. 1.  Arranque del Administrador SIMATIC: 

Se puede hacer de dos modos: 

1. Haciendo doble clic en el icono de acceso directo en el escritorio del Administrador Si-
matic 

2. Siguiendo el camino: Inicio � SIMATIC � Administrador SIMATIC 

 

Una vez abierto el Administrador se puede crear un proyecto nuevo o editar uno existente. 

3. 2.  Creación de un proyecto S7-300 

Para crear un proyecto, se puede hacer de dos formas: 

1. Siguiendo las instrucciones del asistente, haciendo la configuración del hardware de 
forma automática. 

2. Realizando de forma manual la configuración del hardware. 
 

3. 3.  Creación de un proyecto S7-300 mediante el uso del asistente 

Al arrancar el programa (abrir el Administrador), se abre automáticamente el asistente, y te-
nemos varias opciones: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Casilla: Visualizar el Asistente al arrancar el Administrador SIMATIC 

Si no queremos que vuelva a salir el asistente  hemos de desactivar la casilla. 

Una vez desactivada la casilla, si necesitamos utilizar el asistente  de nuevo lo tenemos que 

hacer desde el Administrador: Archivo � Asistente “Nuevo proyecto” 

 

Hacemos clic en 

“Siguiente”  
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Botón: Preliminar 

Este botón permite visualizar la configuración actual del proyecto que estamos creando. 

 

Botón: Siguiente 

Nos permite ir pasando a las diferentes pantallas para configurar el proyecto 

 

Botón: Finalizar 

Damos por finalizada la configuración del proyecto que estamos creando. 

Si accionamos este botón sin introducir ningún dato o antes de finalizar, nos coge las datos 

que por defecto tiene introducidos el Administrador.  

 

Botón: Cancelar 

Salimos del asistente  sin crear ningún proyecto y permite abrir uno creado con anterioridad. 

 

El proyecto se guarda en una carpeta con el nombre del proyecto, y por defecto en la ruta: 
C:\Archivos de programa\Siemens\Step7\s7proj\nombre proyecto, dentro de esta carpeta hay va-
rias subcarpetas y archivos, entre los cuales está el archivo de auto arranque, accesible única-
mente desde el Administrador SIMATIC, (no se puede arrancar desde el explorador de Windows).  
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Tenemos que seleccionar el 
tipo de CPU que queremos 
utilizar en nuestro proyecto. 
Para este ejemplo vamos a 
elegir la CPU 314C-2DP 

Por defecto la dirección MPI 
del autómata es la 2.  
Le podemos poner la direc-
ción que queramos de la 2 a 
la 31. 

Aquí se muestran las carac-
terísticas de la CPU selec-
cionada en el cuadro supe-
rior. 

Nos pide los bloques de 
organización que queremos 
integrar al proyecto.  
Como mínimo debemos 
tener el OB1, que es el blo-
que principal que se ejecuta 
siempre. 

Elegimos el lenguaje de 
programación, en este ejem-
plo escogeremos KOP (dia-
grama de contactos.) 

Se pone el nombre que que-
ramos asignar a nuestro 
proyecto, en este ejemplo 
vamos a darle el nombre 
“ejem1” 
Hacemos Clic en finalizar. 
 

Hacemos 

clic en “Siguiente” 

Hacemos 

clic en “Siguiente” 
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3. 4.   Cambio de la ruta donde guardar los proyectos 

Si queremos guardar nuestros proyectos en un lugar diferente, desde el Administrador seguire-
mos los pasos siguientes: Herramientas � Preferencias � Examinar y seleccionaremos la ruta 
que queramos, pero eligiendo la misma ruta para: Ruta de proyectos y Ruta de librerías. 

 

 

 

Una vez realizados todos los pasos el proyecto quedará abierto y el Administrador presenta-

rá este aspecto. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

En el caso que el proyecto no se 
haya abierto, pulsamos sobre el 
botón: Abrir proyecto/libreria , selec-
cionamos el proyecto que queramos 
y lo abrimos. 


