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El concepte de sistema, com un conjunt de components i les seues relacions i
interaccions, és d’aplicacido molt freqliient tant a la natura com als dispositius artificials
creats pels humans o a I'organitzaciéo mateixa de la societat. | la major part de sistemes
poden considerar-se formats per subsistemes, un dels quals és el que anomenem
subsistema de control. La idea de la realimentacié és crucial en tot aquest camp, i el
nostre objectiu en aquesta presentacié sera d’analitzar aquesta idea i les seues
implicacions. Observant com funcionen els sistemes naturals es conceben, es
dissenyen i s’apliqguen estructures de control per modificar el comportament dels
sistemes, siguen naturals o artificials, sobretot si presenten un comportament
degradat o no adequat.

En alguns casos, alguns desenvolupaments empirics s'apliquen i més tard es justifiquen
i es generalitzen. Aquesta sinergia entre reptes tecnologics i avangos teorics ha estat
especialment fructifera en el camp del control automatic. Amb aquesta perspectiva, en
primer lloc es destacara el comportament dels sistemes naturals com a sistemes



controlats, i es proporcionaran solucions que cal aprendre per al desenvolupament de
sistemes de control automatic en diferents camps d'aplicacié. Després es posara de
manifest la importancia del subsistema de control en molts desenvolupaments
industrials. També en les activitats humanes i socials en que el control té una funcié
determinant.

Per il-lustrar aquestes idees es presenten uns exemples motivadors que poden servir
de referencia per a una analisi ulterior. Per acabar es fara un resum dels conceptes i
aspectes relacionats amb la teoria, les aplicacions i la tecnologia del control automatic.
Conceptes basics que es tornen complexos quan considerem sistemes amb multiples
objectius de control i multiples possibilitats d'actuacio. Aquest és el marc del nostre
Projecte Prometeu, en el qual pretenem elaborar «Noves Estrategies en el Disseny de
Sistemes de Control Multivariables».



