Alimentacion de una carga RL

estudio general

EL RECTIFICADOR CON TIRISTORES ES EQUIVALENTE A :
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»Una fuente de tensidn, de periodo T/p, cuya tension es:

V =V (max) *COSM para &iE+ag<wt<ai+ag
gp 2 gp 2

=Un diodo D conectado en serie

Veamos como en las cargas de tipo RL, el aumento del
angulo a permite anular U’do pero no invertirla.



Alimentacion de una carga RL

+ Conduccion continua
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Para la expresion de la

corriente en la carga
partimos de:
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Con un valor medio:




Alimentacion de una carga RL

Conduccioén discontinua

El valor de a que hace que la
ic se anule se obtiene de:

>COS(%+a)+Q>®en(B+a)=

—écos(— a)- Q>®en(B a)u>expg 2p0
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simplificando:

/\ ig(a )_Q>¢g(p ./ p) +th(p / pQ)
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Para la expresion de la corriente
en la carga partimos de:
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Como ahora io es nulo, tenemos que:
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Haciendo ic=0 para wt= wt1, determinaremos el punto de corte de
la corriente:
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Tension rectificada en la carga:
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Los tiristores ya no pueden cebarse

Para: Ee E +a =>
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Udc es constantemente nula 'y U dc=0.
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Podemos apreciar que, dado p, el valor de a que anula
U’dc es independiente de Q
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Caracteristicas de control
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Alimentaciéon de una carga RLE
(baterias o Motores de DC)
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La conduccion de los TIRISTORES
vt dependerd de u'd-E :
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Conduccion discontinua
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En régimen permanente <VL>=0 asi:
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Cuando se produce el
disparo se cumple:

j = arctggéﬂgz arctgQ
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Depende del modo de funcionamiento:

» Angulo de cebado del

az<a’'l

siguiente th
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Angulo de extincion

Id(al)=0




Alimentaciéon de una carga RLE
(baterias o Motores de DC)

Conducci()n discontinua

o aeR>(wt—a1)9L‘J
——?ﬂn(w f)- m+§m ><5|n(a1 f)z et °4 paraalEwtf£a?
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Ademas id = 0 para wt = a2, condicidon de la cual obtenemos:

aRa20 aRalo

il g, Os()sin@2-f)-m _ gw
cos(f )>sin(@l-f)- m

Ecuacion trascendental que nos indica el angulo de extincion
a2 en funcion del de encendido al, de L y E. resolvamos esta
ecuacion graficamente tomando como parametros m y wL/R.
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Alimentaciéon de una carga RLE
(baterias o Motores de DC)

Conducciéon continua

az2z=a’'l
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Es igual que el MCD con | id(al)=id(a2)
L=
é ] ] _R(Wt—al)g
id:VR_mxgcos(f)xsin(wt-f)- m - Zcos(f)’g'r;f)al e :
g 1- g Lw :
n *2 V
|, = — %@, xdwt = —"— X{2cos(al) - mxp)
2 O PR

U',, = RX, +E:\£x(2cos(a1)- mxp)+E



