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07/09/2026 11.0 2.2.13

AUTOMATITZACIÓ I CONTROL D’UN SISTEMA DE MAGATZEM VERTICAL FISCHERTECHNIK MITJANÇANT PLC 
SIEMENS SÈRIE 300 I ENTORN DE DESENVOLUPAMENT TIA PORTAL: INTEGRACIÓ DE HARDWARE I 
PROGRAMACIÓ LÒGICA

LLUÍS PUJADES BRU

07/09/2026 11.0 3.3.1

SISTEMA HÍBRIDO DE AEROTERMIA/FOTOVOLTAICA PARA CLIMATIZACIÓN EN LAS INSTALACIONES DE LA ETSE-
UV.

JESÚS CANTOS PARDO

08/09/2026 10.15 3.3.1

DISEÑO Y PROTOTIPADO DE UN ROBOT TIPO ARAÑA CON CONTROL INTEGRADO

MARIO ZORNOZA OSMA

08/09/2026 11.0 2.2.13

DESARROLLO DE UNA PCB BASADA EN SENSORES SIPM Y ELECTRÓNICA DE PROCESADO DE SEÑAL PARA LA 
MONITORIZACIÓN Y DETECCIÓN DE RADIACIÓN IONIZANTE PRODUCIDA POR LA PÉRDIDA DE HAZ EN 
ACELERADORES DE PARTÍCULA

GIAN MARCO SEGURA BERNABÉ

08/09/2026 11.0 3.3.1

DISEÑO E IMPLEMENTACIÓN DE UN SISTEMA DE VISIÓN ARTIFICIAL PARA EL SEGUIMIENTO DE OBJETOS CON 
UN ROBOT MÓVIL

ÓSCAR ESPINOSA CEBRIÁN

08/09/2026 11.30 seminario 2.2.13

SISTEMA EMBEBIDO PARA CONFIGURACIÓN Y CONTROL REMOTO DE EQUIPOS SINTETIZADORES MEDIANTE 
SCADA

LEANDRO CARASANI SERRANO

08/09/2026 11.45 3.3.1

DISEÑO DE UN EXOESQUELETO ROBOTIZADO PARA LA MOVILIZACIÓN DE BRAZOS EN REHABILITACIÓN 
TERAPÉUTICA

ALEJANDRA MARROQUIN SANABRIA

08/09/2026 12.30 3.3.1

AUTOMATIZACIÓN DE UNA CÉLULA FISCHERTECHNIK CON DOS PLC SIEMENS

ADRIÁN MARTÍNEZ BAÑÓ



08/09/2026 9.30 3.3.1

DESARROLLO DE UN CLIENTE MQTT EN ESP32-S3 (CIRCUITPYTHON) PARA EL COMANDO Y TELEMETRÍA 
OMNIDIRECCIONAL DE UN ROBOT MÓVIL

ADRIÁN LLORENS CASTELLÓ

14/09/2026 12.0 seminario die (2.2.13)

IMPLEMENTACIÓN Y VALIDACIÓN DE UN SISTEMA AUTOMATIZADO PARA LA CARACTERIZACIÓN DE LOS 
DETECTORES DE SILICIO DEL EXPERIMENTO ATLAS EN EL CERN

ROBERTO CANO FONFRIA

14/09/2026 12.45 seminario die

MANTENIMIENTO PREDICTIVO CON IA A TRAVÉS DE SENSORIZACIÓN EN ENTORNO INDUSTRIAL

CARLOS ALEJANDRO MOLLINEDA ANIDO


