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Dada una función f : Rn → R, un sistema de tipo gradiente es un sistema dinámico de la forma
x′(t) = −∇(f(x(t))) con t > 0. Las soluciones de estos sistemas son curvas x : I → Rn y una
pregunta que surge de manera natural es saber si dichas curvas tienen longitud finita.

El objetivo del taller será estudiar el problema cuando la función f es convexa. En este caso,
las curvas solución son auto-contractivas, una propiedad geométrica muy interesante que puede ser
estudiada de manera independiente en contextos mucho más generales (espacios normados finito-
dimensionales, variedades Riemannianas, espacios métricos,...). Además, el hecho de que este tipo
de curvas tengan longitud finita tiene diversas aplicaciones en convergencia de algoritmos centrales
en análisis convexo o en teoŕıa de grafos.
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