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1 Exemple d’una figura

Gestion de préstamos en biblioteca
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Fic. 1 - Es una grafica

En la grafica 1 tenim una pantalla de accés al programa de recerca de

llibres a la biblioteca.



2 Exemple d’una taula

En aquest apartat fixeu-se que les referencies en les taules son en I'idioma
seleccionat

Alumne Nota primer parcial | Nota segon parcial
Xaro Benavent 5.0 7.0
Esther de Ves 9.5 8

TAB. 1 — Es una exemple d'una taula

3 Anem a referenciar i veure la bibliografia
en un altre idioma

Referenciem un llibre [Brown and Harris, 1994] en el que es tracten tot ti-
pus de xarxes neuronals, la xarxa CMAC. També podem referenciar el primer
article que Albus va publicar sobre la xarxa CMAC [Albus, 1975], i un al-
tre article [Kuhl et al., 1995]. El mateix Albus posteriorment va publicar un
llibre amb tots els seus resultats, i va dedicar un capitol sencer a explicar
la xarxa CMAC (veure [Albus, 1981]). Un article publicat en un congrés
tracta un aspecte especific d’aquest tipus de xarxes [Benavent et al., 2000]. I
una tesi doctoral que aborda aquesta problematica i fa s d’aquestes xarxes,
[Benavent, 2001].
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